EQUIPMENT ™

EMPILHADEIRA DE LI-ION DE ALTA CAPACIDADE
COM PLATAFORMA DOBRAVEL 1.6T

1600 kg 5500 mm 24V Li-lon

O RSL16 PRO é projetado para grandes armazéns, centros logisticos e locais
industriais onde os operadores lidam com viagens de média a longa distancia
e ciclos intensivos de empilhamento, gracas a alta velocidade de
deslocamento e levantamento / descida com controle proporcional. O chassi
compacto torna-o adequado para corredores estreitos, enquanto a plataforma
suspensa e a direcdo assistida garantem alto conforto para o operador.
Elevacdes de até 5,5 metros e uma potente bateria Li-lon completam o cenério
para as necessidades mais exigentes.

ESPECIFICAGAO REF UNIDADE VALOR
Fabricante EP

Modelo RSL16-PRO
Tenséo da bateria \ 24
Capacidade de carga Q kg 1600
Distancia do centro de carga C mm 600

Peso de servico kg 1200

Altura do mastro abaixado hq mm 2015

Altura de elevacéo hs mm 2915
Altura, mastro estendido hy mm 5500
Comprimento total 14 mm 1961
Largura total by/b,  mm 850
Comprimento até a face dos garfos 1, mm 821
Dimensdes do garfo s/e/l mm 65%x170%x1150
Raio de giro Wa mm 1560
Propulsdo Elétrico
Tipo de operador Pedestre
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Caracteristicas

Versatilidade pesada

Com uma velocidade maxima de deslocamento de 11 km/h, controle rapido e proporcional de subida e descida do garfo,
opcdes de mastro de até 5,5 m, e capacidade de inclinacdo de até 16%, o RSL PRO oferece forca e flexibilidade para
tarefas logisticas exigentes.

Desempenho poderoso de Li-ion

Equipado com uma bateria de Li-ion de 24V/205Ah (com opcao de 280Ah), o RSL161 PRO proporciona longa autonomia,
recarga facil, segura e rapida (em menos de 2 horas), e zero manutencdo, apoiando operagdes continuas de
armazenamento.

Plataforma dobrdavel com suspenséo

A plataforma do operador redesenhada conta com suspensao absorvedora de choque, melhorando o conforto e a
estabilidade durante longos turnos. Quando dobrada, reduz a drea de manobra do caminhao para facilitar a movimentacao

em corredores estreitos.

Diregfio e monitoramento inteligentes

A direcao eletrénica reduz a fadiga do operador e melhora a precisao. A redugao automatica de velocidade nas curvas
garante estabilidade, enquanto o novo display colorido fornece informagdes em tempo real sobre o caminhdo e a bateria,
permitindo que o operador ajuste o desempenho através do seletor de modo de condugdo ESP.

VDI Chart

ESPECIFICACAO REF UNIDADE VALOR
1.1 Fabricante EP
1.2 Modelo RSL16-PRO
1.3 Propulsédo Elétrico
1.4 Tipo de operador Pedestre
1.5 Capacidade de carga Q kg 1600
1.6 Disténcia do centro de carga c mm 600
1.8 Distancia da carga, centro do eixo de acionamento X mm 690

até o garfo
1.9 Disténcia entre eixos y mm 1306
2.1 Peso de servico kg 1200
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ESPECIFICAGAO REF UNIDADE

Carga do eixo, carregado, dianteiro/traseiro
Carga do eixo, sem carga, dianteiro/traseiro
Tipo de pneu

Tamanho do pneu, dianteiro

Tamanho do pneu, traseiro

Rodas adicionais (rodas de apoio)

Rodas, nimero dianteiro/traseiro (x=rodas de

tracao)

Distancia entre rodas, dianteira b1g
Distancia entre rodas, traseira bq4
Altura do mastro abaixado hy

i § Altura total

Elevagao livre hy
Altura de elevacao hj
Altura, mastro estendido hy
Altura do brago do timao na posi¢ao de operacao hig
min./max;
Altura dos bragos das rodas de carga
Altura dos garfos abaixados em relagao ao piso hqs
Comprimento total 1
Comprimento até a face dos garfos 1,
Largura total b4/b,
Dimensdes do garfo s/e/l
Largura do suporte do garfo
Distancia entre os garfos bg
Distancia entre os bragos das rodas/superficies de
carga
Distancia abaixo do mastro até o piso com carga
Distancia ao solo, no centro da distancia entre m,
eixos

1  Largurado corredor para paletes 1000x1200 na Ast
transversal

2 Largurado corredor para paletes 800x1200 na Ast
transversal
Raio de giro Wa

kg

kg

mm

mm

mm

mm

mm
mm

mm

mm

mm

mm

mm

mm

VALOR

1050/1750
690/510
Poliuretano
230%90
85x70
130%55

1x+2/4

634

385

2015

5500

5500

2915

5500

1125/1361

\

90

1961

821

850

65x170%x1150
750

570

25

25

2430

2400

1560
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ESPECIFICACAO

Velocidade de deslocamento, com carga/sem

carga

Velocidade de elevacao, em carga/sem carga
Velocidade de descida, com carga/sem carga

Capacidade maxima de vencer a rampa, em

carga/sem carga

Freio de servigco

Classificagdo do motor de acionamento S2 60 min

Classificacdo do motor hidraulico em S3 15%

Tenséo da bateria
Tenséo da bateria/capacidade nominal
Tipo de bateria

Peso da bateria

Consumo de energia de acordo com DIN EN 16796
Capacidade de movimentagao conforme VDI 2198

Eficiéncia de movimentacdo conforme VDI 2198

Tipo de controle de acionamento

Tipo de direcéo

Nivel de ruido sonoro no ouvido do operador

Corrente de saida do carregador

REF UNIDADE

km/h

m/s
m/s

%

kW

kW

Ah

kg
kWh/h

dB(A)

VALOR

9/11

0.2/0.26
0.4/0.36

8/12

Eletromagnético
3

4.5

24
24V/[205AH
Li-lon

72

1.01M

54.4

37

CA
Eletrénico
74

100

Sujeito a modificagdes de especificagdes e designs sem aviso prévio como parte da melhoria continua do produto. As imagens e os dados técnicos apresentados podem
incluir recursos opcionais e sdo fornecidos apenas para referéncia. Todas as dimensdes estéo sujeitas as tolerancias de fabricacédo padrao.
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VDI Drawing
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RATED CAPACITIES GRAPH
1600 \

1400 N

1200

—
=
=
=3

) ALIOVdAVD (HLYY

- o
= o
= <=

3y

~ 500

e
=3
=

[
=
=3

2500 2700 3000 3300 3600 3900 4200 4500 4800 5000 5300 5500

LIFTING HEIGHT (mm)

Opcoes de Mastro

TPoDEMASTRO  ALTURADEELEVAGKO(HS,  ALTURAMASTRO ESTé‘hTD‘.:.gé %{‘EJSSSTO ALTURA DE ELEV. LIVRE. S/
Mastro Duplo Largura 2600 1815 3095

Mastro Duplo Largura 3000 2015 3495

Mastro Duplo Largura 3300 2185 3835

Mastro Duplo Largura 3600 2312 4089

Mastro Duplo Largura 3900 2462 4389

Mastro Duplo Largura 4150 2592 4649

Mastro Livre Duplo 2650 1815 3118 1320
Mastro Livre Duplo 2950 1962 3412 1470
Mastro Livre Duplo 3250 2115 3718 1620
Mastro Livre Triplice 4000 1820 4445 1345
Mastro Livre Triplice 4500 2020 4945 1545
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ALTURA MASTRO

TIPODEMASTRO  ALTURA DE,‘EA'EEVAQAO kel RE%(IEEN)A?&I R,SI’M) ESTENDI(III:Z, s/ NIIE)NCOSTO ALTESQODSET%EI_Y;,'\XS)E' 2
Mastro Livre Triplice 4800 2115 5245 1645
Mastro Livre Triplice 5000 2185 5445 1715
Mastro Livre Triplice 5500 2385 5945 1915

Opcoes

ITEM OPCOES (itens opcionais marcados em amarelo)

Dimensao do garfo 1150*685| 1150*570

Altura dos garfos abaixados 90

Tipo de roda de carga Duplo

Material da roda de carga PU

Material da roda motriz PU | PU esculpido | Borracha
Capacidade da bateria 205Ah (Li-ion) | 280Ah (Li-ion)
Carregador 24V-50A Externo (Li-ion) | 24V-100A Externo (Li-ion)
Indicador de descarga da bateria Com horimetro (Bluetooth)
(BDI)

Rodizios Sim e ndo personalizado
Avisador sonoro (buzzer) Nao | Sim e ndo personalizado
Telematica Nao | Sim e ndo personalizado
Porta USB Sim e ndo personalizado
Funcédo de extracao lateral da Nao

bateria

Sistema de elevagao proporcional Sim e ndo personalizado

Reducédo de velocidade commastro  Sim e n3o personalizado
elevado - norma australiana

Controle de velocidade em curva Sim e ndo personalizado
Dispositivo de identificacdo do Cédigo PIN | Leitor de cartéo
operador

Limite eletrénico de elevacao Sim e nado personalizado
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